Assemble Me. Fly Me
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Mechanical models

Model «Aviator»
Mogpenb «ABiaTop»

DEU Modell «Fliegers. FRA Modéle «Aviateurs.
POL Maodel «Awiator». SPA Modelo «Aviador».
ITA Modello «Aviatores. TUR Model «Ugak, helikopter ve kantrol kulesis.
RUS Mopient «Asuatops. KOR HIZA} CHI « ¥4T R » 2

Assembly instructions
IHCTPYKLUIA 3i CKNagaHHA

DEU Aufbauanleitung. FRA Notice d’assemblage. POL Instrukcja montaiu.
SPA Instrucciones de montaje. ITA Istruzioni di montaggio. TUR Kurulum talimat.
RUS MHCTpykuma no cbopre, KOR =8| MEM. cHI ERHBEHR




ENG

Assembly instructions:

Remove model parts from the
hanger board as illustrated
below. Careful not to break
parts. If a part does not remove
easily, carefully cut it out with a
knife. This model is intended for
self-assembly without glue. If you
have difficulty installing the axles,
try waxing them with a regular
candle. All moving parts can also
be waxed during assembly to
reduce friction when operating
the model.

TUR

Kurulum talimati:

Semada isaretlenen pargalari
tahtadan gikarin. Kirllmamasina
dikkat ediniz. Parca cikariimiyorsa
baglanti yerleri bigakla kesiniz.
Konstruksyon, yapistirict kull-
anmadan yapiimaktadir. Tahta
dingilini (kiirdan) deligin icine
yerlestirmede zorluk ¢ekiyor-
saniz onceden dingile veya
pargalara mum strunuz. Hareketli
parcalarin daha iyi kaymasi igin
kurulum sirasinda parcalara mum
striiniiz.
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Mechanical models

UKR
IHCTPYKLIA 3i CKNA4AHHA:
BUTArHITE 3 AOWKW NO3HAYeHI

Ha cxemi getani. Hamaraliteca

X He 3namaTti. AKwo AeTtans

He BUMMAETLCA, HaACiHITE
nepemmyrn Homem. KoHCTpyRUiA
36upaeTbea 6es knerw. Y pasi
BUHUKHEHHA TPYAHOLLIB 3
npoTArysaHHAM 3yB6ouncTiu (Bici)
B OTBIp, NOTPiTL 3ybouncTry 0b
3BMYAKHY CBIYKY. TAKOX MOXHA
3MacTHTH CBIYKOK BCi AeTani
MexaHiaMmy, Lo pyxaTeea, Wob
3MEHLUMTKA TEPTA NpM 0bepTaHHI.

RUS

WHCTpyKUmA no cbopke:
BbIHWMaITE U3 JOCKK
o0bo3Ha4eHHbIe Ha cxeme JeTany.
CrapaiiTechb WX He CIOMaTb.

Ecnu aetans He W3BNeKaeTes,
HaApEMbLTE NePemMbI4KM HOMOM.
KoHcTpykuma cobupaetca bes
Knen. Ecn BO3HWUKAW TRYAHOCTK
C YCTaHOBKOW flepeBAHHOM OCH,
nepes ycTaHoBKoH noTpure
netanu o6 oBbIMHYIO CBEYY.

LA nyHWero CKONBHKEHNWA
CMasblBalTe ABMMKYLLMECA AeTanun
MexaHuzma obbiuHol cBeYoi Bo
epema cGopKu.

DEU
Aufbauanleitung:

Bitte die in der Zeichnung angege-
benen Teile aus der Platte her-
ausnehmen. Versuchen Sie bitte
diese nicht zu brechen. Wenn sich
ein Teil nicht herausnehmen lasst,
schneiden Sie die Stege mit dem
Messer leicht an. Das Modell wird
ohne Klebstoffe zusammenge-
baut. Lasst sich eine Achse nur
schwer in eine Offnung einfiihren,
reiben Sie diese mit einer Kerze
etwas ein. Fiir besseres Gleiten
schmieren Sie alle beweglichen
Teile mit einer Kerze.
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Notice d’assemblage:

Faites sortir de la planche les
piéces comme indiquées sur le
schéma. Tachez de ne pas les
casser. Si la piéce ne sort pas,
incisez les collages/fixations avec
un couteau. La construction est a
assembler sans colle. Si il est diffi-
cile d’introduire I'axe en bois dans
I'orifice, frottez au préalable I'axe
ou les piéces contre une bougie.
Pour améliorer le glissement,
traitez les piéces de frottement
mobiles du mécanisme avec une
bougie au cours d'assemblage.

CHI
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Instrukcja montazu:

Delikatnie wyciggaj z deseczki
wskazane w schemacie detale,
starajac sie nie potamac ele-
mentow. Jeéli detal nie poddaje
sie, podetnij wigzadta nozem.
Konstrukcje sktada sie bez kleju.
Jesli napotkasz trudnosci z insta-
lacjg drewnianej osi w otwérze,
potrzyj na poczatku o lub detale
o woskowg swiece. Dla lepszego
poslizgu polecano smarowanie
ruchomych czesci mechanizmu
zwykia swiecg podczas montaiu.

SPA

Instrucciones de montaje:

Saque de la tabla las piezas
marcadas en el esquema. Trate
de no romperlas. Si una pieza

no se saca, haga una incision. La
construccion va sin pegamen-
to. 5i tiene dificultades con la
instalacion del eje de madera en
un agujero, frote primero el gje
o las piezas contra una vela. Para
un mejor deslizamiento, lubrique
durante el montaje las piezas
moviles del mecanismo con una
vela comun.

ITA

Istruzioni di montaggio:

Estrarre dal telaio | particolari
indicati nello schema. Fare
attenzione a non romperli. Se un
particolare non si stacca, tagliare
delicatamente gli elementi di
collegamento con un coltello.
L'assieme viene realizzato senza
colla. In caso di difficolta nell’in-
serimento di un perno in legno,
& necessario sfregare il perno o il
particolare con un po’ di cera. Per
uno scorrimento migliore incerare
le parti mobili del meccanismo
durante I'assemblaggio.

ENG Warning! UKR Yeara! DEU Achtung! FRA Attention! POL Uwaga! SPA Precaucién!
ITA Attenzione! TUR Dikkat! RUS BHumanue! KOR 3= 2! CHI 3 |

ENG Do not use a lighted candle! UKR He nignanosati! DEU Nicht anziinden!
FRA Ne pas briler! POL Nie podpalac! SPA jNo encender! ITA Non dare fuoco!
TUR Yakmayiniz! RUS He nopurats! KOR 20| 28 X & 0|&35HX| OHMI 2!
CHIEZRR , EARIE IR !

ENG Caution! Axles have sharp points! UKR ObepesxHo! locTpi getani! DEU Vor-
sicht! Spitze Teile! FRA Attention: certaines piéces sont pointues! POL Ostroznie!
Ostre czescil SPA jAtencion! Piezas afiladas! ITA Attenzione! Particolari appuntiti!
TUR Dikkat! Keskin pargalar! RUS OctoposHo! Octpoie getann! KOR 2| %
gt 220l FOFMIRIER | CHIERBLERMF |

J
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ENG Symbols. UKR ¥YmosHi nosnaqvenun. DEU Legende. FRA Légende, POL Oznaczenia umowne. SPA Leyenda. ITA Legenda.
TUR Kararlastirilan isaretler. RUS YcnogHble o6osHauenna. KOR 7| =. CHI BFRE X

ENG Wax the part with a regular candle (rub with a candle). UKR 3macTiTe aeTanb 38U4aiiHOIO CBIYKOKO (NOTPiTe 06 CBiUKRY).
DEU Reiben Sie das Teil mit einer einfachen Kerze etwas ein. FRA Lubrifiez la piéce avec une bougie ordinaire (frottez contre la bougie).
POL Przesmaruj zwykig swieca. SPA Engrase la pieza con una vela comun (frote con una vela). ITA Incerare il componente (Sfregare con

la cera). TUR Parcaya sade mum striiniiz. RUS CmaxbTe AeTant 06bI4HON CBEYKON (NOTPUTE O CBEUKY).
KOR EAIE 220 R &S 2I5H =8 &l TAIKR. cHI AEBEMARKBBEA

ENG Break off or cut out. UKR Bisnamaiite abo siapixkre. DEU Abbrechen oder Abschneiden. FRA Coupez ou cassez.
POL Odtam lub odetnij. SPA Rompa o corte. ITA Staccare o tagliare. TUR Kirin veya kesin. RUS OTnomaiiTe MAU oTpembTe.
KOR 2L M2 cHI £

ENG Pay attention. Check for correct orientation or positioning. UKR 3gepHiTs yBary. [lepesipTe po3TallyBaHHA eNemeHTa.

DEU Bitte Beachten. Priifen Sie die Einbaulage des Elementes. FRA Faites attention. Vérifiez la disposition de I"élément.

POL Zwroc uwage. Sprawdz lokalizacje elementu. SPA Atencion. Compruebe la situacion del elemento. ITA Prestare attenzione.
Controllare la posizione del componente. TUR Dikkat. Elemanin yerlesimini kontrol ediniz. RUS O6pature sH1maHue. MNposepste
pacnonomerue anemenTa . KOR 2H&F £= 2|x|0] F2laA Eaéﬁ FHE. cHEE | EREFaVE

ENG Check the mechanism for smooth and correct movement. Operate the mechanism to seat the parts in their positions.

UKR Mepesipte mexaHiam Ha nnagHicTs | TouHicTs xoay. Pozpobite mexaHism. DEU Priifen sie den Mechanismus bezliglich der

Laufruhe und der Genauigkeit des Ganges. Arbeiten Sie den Mechanismus aus. FRA Vérifiez si le mécanisme fonctionne en douceur

et avec précision. Faites fonctionner le mécanisme jusqu’a son fonctionnement normal. POL Sprawdz ptynnos¢ i doktadnosé ruchu
mechanizmu. Dopracuj mechanizm. SPA Verifique la suavidad y precision del mecanismo. Desarrolle el mecanismo. ITA Controllare

la scorrevolezza e la precisione del mavimento. Far funzionare il meccanismo. TUR Mekanizmanin sarsiimadan diizgiin bir sekilde
galismasini kontrol ediniz. Mekanizmayi hazwlaﬁéahstmmz. RUS NpoBepbTe MEXaHU3M Ha NIABHOCTE M TOYHOCTL X083, Paspaboraiite

mexaHmsm. KOR 78 FEO| HEd A5 Hest 2AUS QUM cHRBNMNZTFRENERE. Bidig

ENG Perform the same steps in mirror image. UKR 34iMcHUTY aHanorivyHe chNaganHa y A3epKancHOMY BigobpameHHi.

DEU Den analogen Zusammenbau in der Spiegelreflexion zu machen. FRA Procédez a I'assemblage dans le sens opposé (inverse).
POL Dokonaj analogiczny montaz w odbiciu lustrzanym. SPA Haga un ensamblaje similar en imagen especular. ITA Realizzare lo
stesso assemblaggio nell'immagine speculare. TUR Aynyanslmasmda ayni mantaj yapiniz. RUS Mpouasect aHanormuHyo cbopry B

3epKanbHOM oTpaxeHun. KOR S UTH £ =2 CHE0| T2 8 Wo = 25| FM L. cH EHEMNFFATHERMN SR

ENG Sand to remove burrs. UKR Buganite sagupku. DEU Grate entfernen. FRA Eliminez les bavures. POL Usun zadziory. SPA Quite las
rebabas. ITA Togliere le bave. TUR Capaklari cikartiniz. RUS Ypanute zayceHusl. KOR HEIBEES E!-'I:.EO-I FMH2. cHI BEER
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ENG Spare parts. UKR 3anacHi gerani. DEU Ersatzteile.

FRA Piéces de rechange. POL Czesci zamienne. SPA Piezas de repuesto.
ITA Pezzi di ricambio. TUR Yedek parcalar. RUS 3anacHeie aetanu.
KOR 01§ £ & LICH cHI & AH
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/,ENG This is not a structural component; it is a tool for measurement and assembly. UKR Lle He aeTanb

KOHCTPYKL|T, 3 AONOMIMHUMA IHCTPYMEHT ANA cknapaHHa abo eumipoBaHHA siacTaHel. DEU Es ist
kein Teil der Konstruktion, sondern ein Hilfselement fiir den Zusammenbau oder fir das Messen der
Abstande. FRA Cette piéce ne fait pas partie de la construction mais constitue un outil annexe pour
'assemblage ou la mesure des distances. POL To nie detal konstrukcji, a pomocnicze narzedzie dla
montazu i wymiaru odlegtosci. SPA No es una pieza de la construccién sino un instrumento auxiliar
para montar o para medir distancias. ITA Non & un componente del modello, ma un‘attrezzatura ag-
giuntiva per il montaggio o il rilievo delle quote. TUR Yapi pargasi degil. Kurulum yapmak veya mesafe
olgmek amaciyla kullanilan yardimei alettir. RUS 3710 He geTanb KOHCTPYKLUMK, @ BCIOMOTaTe/IbHbIA
MHCTPYMEHT AnA cBOpKM UM MBMepeHuA paccToanuid. KOR O] 252 T8I ?Igt 2=0| ofL |

ZEE 57 588 /8 T ULCE cHI BT REREHG R —FHAUBRZRMHTE,

ENG Axle. UKR Bicb. DEU Achse. FRA Axe. POL O%. SPA
Eje. ITA Asse. TUR Eksen. RUS Ocb. KOR %5, CHI ¥fi7&
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Mechanical models

ENG Adjustment of the counterweight mechanism.

After assembling the whole model, fix the helicopter on the bar and add coins of the maximum available diameter to the
«mechanism-holder» until the bar assumes a horizontal position. After this, fix the retainer.

UKR HanawrysaHHA MexaHizmy npoTMBaru.

Micnn ckNafaHHA BCIEl MOAENT 33KPINKUTA BEPTOAIT HA WTaH3I | AOAABATH B €MEXAHI3M-0B0HMY» MOHETH MaKCMMasbHOTO
HaABHOTO AiameTpa A0 THX Nip, NOKM WITaHra He NpuiMe ropM3oHTanbHe NoAoXeHHs. [1ichA Lboro BCTaHOBUTH dikcaTop.
DEU Justieren des Ausgleichsgewichts.

Nachdem das ganze Modell zusammengebaut wurde, wird der Helicopter an der Querstrebe befestigt. Danach werden die
Miinzen als Gegengewicht in den dafiir vorgesehenen Schlitz gesteckt, bis die Strebe eine horizontale Position erreicht hat
und mit der Halterung befestigt.

FRA Ajustement du mécanisme de contrepoids.

Aprés avoir assemblé le modele, fixez I'hélicoptére sur la barre et ajoutez des piéces de monnaie d'un diamétre correspon-
dant jusqu’a ce que la barre prenne une position horizontale. Aprés cela, fixez le dispositif de retenue.

POL Ustawienie mechanizmu przeciwwagi.

Po zmontowaniu catego modelu przymocuj sSmigtowiec do drazka i dodaj do «mechanizmu przeciwwagi» monety o maksymal-
nej dostepnej érednicy , az drazek uzyska pozycje pozioma. Nastepnie nalezy ustawi¢ blokator.

SPA Ajuste del mecanismo de contrapeso.

Tras montar el modelo completo, fija el helicéptero en la barra y afiade monedas del maximo diametro posible en el «me-
canismo de sujecion», hasta que la barra tome posicion horizontal. Después, fija el enganche.

ITA Regolazione del meccanismo di contrappeso.

Dopo aver montato I'intero modello, sistema l'elicottero sulla barra e aggiungi i gettoni col diametro piu grande al «meccanis-
mo di sostegno» fincheé la barra assume una posizione orizzontale. Dopodiché sistema il gancio

TUR Agirlik dengeleme mekanizmasinin ayarlanmasi:

Modelin montajini tamamladiktan sonra helikopteri seren Uzerine sabitleyin. «Mekanizma tasiyicisi» na gubugu yere paralel
tutacak agirhkta demir para ekleyin. Sonra kilidi takin.

RUS Hacrpoiika mexaHnMsma npoTueoseca.

Mocne cbopku BCeit mogenu 3akpenuTs BepToneT Ha WTaHre v Ao6aenaT B «MEXaHU3M-060MMY» MOHETbl MaKCUMaNbHOTO
VWMEIOLLETOCA AWameTpa 40 TeX Nop, NOKa WTaHra He NPUMET TOPU3OHTA/IbHOE NONOXKEHUE, [loc/Ie 3TOro yCTaHOBUTL
durcaTop.

KOREBEF 3.
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ENG Configure the swashplate.

There are 4 tensioner rollers for adjustment. Roller No. 1 turn clockwise 6-7 turns, so that the skew machine bends towards the adjustable roller. Compensate roller No. 2 to the
horizontal position. Rollers No. 3 and 4 repeat the manipulation, thereby achieving an absolutely flat surface of the bar.

UKR HanawTysaHHA aBToMaTa nepeKkocy.

Ona HanawTysaHHA € 4 ponuKka - Hatarysada, Posnk N2 1 KpyTuTH 3a roAMHHMKOBOI CTpiNKo 6-7 06opoTis, Wob aBToMaT NepeKocy HarHyBcA B CTOPOHY PEry/b0BaHOIO PO/IMKA.
Ponukom Ne 2 KoMneHcyBaTh A0 rOpU3OHTaNbHOrO NonoXeHHA. Poankamu Ne 3 i 4 noBTOpHUTH MaHIiNyAALj0, TUM CAMUM AOMOITUCA aBCONIOTHO PiBHOI MOBEPXHI LUTAHTH.

DEU Ausrichtung des Flugmodells.

Es gibt insgesamt 4 Spannrader zum Verstellen. Rad Nr. 1 im Uhrzeigersinn 6-7 mal drehen, sodass sich die Vorrichtung zur Seite neigt. Rad Nr. 2 gleicht die Schiefe wieder aus bis
zur horizontalen Position. Verfahre genauso mit Rad Nr. 3 und anschlieBend mit Rad Nr. 4. um eine parallele Ausrichtung zu erreichen.

FRA Configurez le plateau cyclique.

Il'y a 4 rouleaux tendeurs pour le réglage. Tournez le rouleau n®1 dans le sens des aiguilles d’'une montre de 6-7 tours, de sorte que la machine s'incline vers ce rouleau, Ensuite
compenser a 'aide du rouleau n ° 2 pour une position horizontale. Répéter 'opération avec les rouleaux n ® 3 et 4 pour obtenir ainsi une surface absolument plate de la barre.
POL Konfiguracja tarczy sterujgce;.

Do ustawienia tarczy stuza 4 rolki-napinacze. Nalezy wykonacé 6-7 obrotéw rolki nr 1 zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby mechanizm pochylit sie w kierunku obracanej rolki.
Za pomocg rolki nr 2 przywroc pozycje pozioma. Rolkami nr 3 i 4 powtdrz te same czynnosci, uzyskujgc w ten sposob absolutnie rowng powierzchnig drazka.

SPA Configura el plato de giro.

Hay 4 rodillos tensores de ajuste. Rodillo n21. Gira en el sentido de las agujas del reloj 6-7 giros, para que la maquina inclinada se alinee con el rodillo ajustable. Compensar el
rodillo n2 2 en posicién horizontal. Repite la manipulacién con los rodillos 3 y 4, consiguiendo por lo tanto una superficie totalmente plana de la barra.

ITA Configurare il piatto girevole.

Sono disponibili 4 rulli tenditori per la regolazione. Il rullo n. 1 ruota in senso orario 6-7 giri, in modo che la macchina obliqua si pieghi verso il rullo regolabile. Compensare il
rullo n. 2 in posizione orizzontale. | rulli n. 3 e 4 ripetono la manipolazione, ottenendo cosi una superficie assolutamente piatta della barra.

TUR Yalpa diskinin konfiglrasyonu:

4 adet germe makarasi mevecuttur. 1 no’lu makarayi saat yoniinde 6-7 tur gevirin; boylece egme makinasi ayarlanabilir gubuga dogru biikilir. Sonra 2 numarali makaray yatay
pozisyonu saglayacak kadar gevirin. 3 ve 4 numarali makaralari da ayni sekilde gevirerek rot Gizerinde tam duz bir ylizey olugmasini saglayin.

RUS Hacrpoliika aeTomara nepexoca.

OnA HacTpoitkm umeeTca 4 ponunka - HataxuTena, Poamnk N2 1 KpyTuTe no Yacosoi cTpenke 6-7 06opoTos, 4T06 aBTOMAT NEPEKOCa HarHy/ICA B CTOPOHY PENY/IMPYEMOTO PO/IMKA.
Ponukom Ne 2 KomneHcUpoBaTs A0 ropU3oHTaNbHOMo NoaokeHua. Poaukamu No 3 M 4 NoBTOpMTL MaHWUNYAALMIO, TEM cambiM A06UTECA aBCOAIOTHO POBHOW NOBEPXHOCTK
WTaHrm,

KOR B ZA TS| =7
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Mechanical models

ENG Attention!

1. Put the model on a flat surface
and make sure that it stands firmly,
does not slip.

2. Make sure that the distance from
the face to the bar with the model is
at least 50 cm, and nothing prevents
the free rotation of the model.

3. Pilot the model only in safety
glasses!

UKR Ygaral:

1. BcTaHOBITb MOAENb HA PiBHY
NOBEPXHIO | NepeKkoHamnTecs, Wo
BOHa MiLHO CTOITb, He KoB3ak&.

2. MepeKoHaiTecs, WO BiacTaHb
Bif, 0cobu oo WTaHIK 3 MoAenno
CTaHOBUTL He MeHLwe 50 cm, i Hivoro
He 33aBa)kae BiNbHOMY obepTaHHIo
mogaeni.

3.MinoTyBaTt Mmoaenb TiINbKKU B
3aXUCHMX orynapax!

DEU Das Modell in Bewegung brin-
gen.

1. Stelle das Modell auf einen eb-
enen Untergrund, wo es sicher steht
und nicht wegrutschen kann.

2. Achte darauf, dass du einen
Abstand von min. 50 cm zum Mod-
ell einhaltst, um die Bewegung des
Modells nicht zu behindern.

3. Bediene das Modell zur Sicherheit
mit einer Schutzbrille!

FRA Attention !

1. Mettez le modéle sur une surface
plane et assurez-vous qu'’il soit stable
pour qu'il ne puisse pas glisser ou
tomber.

2. Assurez-vous que la distance com-
prise entre votre visage et le modéle
est d’au moins 50 cm, et que rien ne
puisse géner sa libre rotation.

3. Piloter le modéle uniguement avec
des lunettes de sécuritél

POL Uwaga!:

1. Potéz model na rownej powier-
zchni i upewnij sie, ze jest stabilny i
nie slizga sie.

2. Upewnij sie, ze odlegtos¢ od
osoby do drgzka z modelem jest nie
mniejsza niz 50 cm i nic nie stoi na
przeszkodzie swobodnemu obracaniu
sie modelu.

3. Steruj modelem tylko w okularach
ochronnych!

SPA jAtencion !

1. Coloca el modelo en una superficie
plana y estable, para segurar que se
mantiene firme y que no se desliza.
2. Asegurarse de que la distancia de
la la cara de la barra con el modelo
es de al menos 50 cm, y nada impide
la rotacion libre del modelo.

3. [Pilota tu modelo llevando gafas
de seguridad!

ITA Attenzione!

1. Metti il modello su una superficie
piana e assicurati che sia ben saldo,
non scivoli.

2. Assicurarsi che la distanza tra la
faccia e la barra con il modello sia di
almeno 50 cm e che nulla impedisca
la rotazione libera del modello.

3. Pilota il modello solo con occhiali
di sicurezza!

TUR Modeli ¢alistirin:

1. Modeli kaymayacak sekilde diiz bir
ylizeye yerlestirin.

2. Model ile aranizda en az 50cm
mesafe bulunsun.

3. Modele sadece giivenlik kafesinin
icinde kumanda edin!

RUS BHumaHKe!

1. YcraHoBUTE MOAE/Nb HA POBHYIO
noBepxHocTb U ybegutech 4To oHa
NMPOYHO CTOWUT, HE CKO/Ib3MT.

2. Y6eauTbCeA, YTO paccToaHue

OT /LA A0 WTaHIM € MOAeNbIo
cocTtasnfaeT He meHee 50 cm, U
HUYero He mewaeT ceobogHomy
BPaLLEHMIO MOAE/N.

3 lNunoTupoBaTe MOAENb TONBKO B
3aLLMUTHbIX ouKax!

KOR Ml&F 2| & &H

1 MEE TYE 240 2x|AIZ
I 0jnqX|X| =5 ghLict.
27|80 =22 |4 50Cm 0|4
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elghct.
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S 7

ENG Starting the engine.

Bring the «ECK» (Engine Control Knob) to position 1, till you hear the click sound- the «ECK» stopper. Rotate the engine valve No. 2 counter-
clockwise 25 half-turns (180 degrees).

UKR 3ageaeHHa aoBuUryHa.

MNpueectn «PY/[l» (Pyuka YnpaeniHua [IBuryHa) B nonoxeHHsa 1, 10 XapaKTepHoro KnauaHHs - ctonop «PY/l». O6eptatu , BeHTU/b ABuryHa No 2
NPOTK rOANMHHUKOBOI CTRINKK 25 HanisobepTie (180 rpagycis).

DEU Starte den Motor.

Stelle den « MKK» (Motor-Kontroll-Knopf) auf Position 1, bis es klickt. Drehe im Anschluss daran das Ventil Nr. 2 insgesamt 25 halbe Drehungen
(je 180 Grad) im Uhrzeigersinn.

FRA Démarrage du moteur.

Tirez la «PCM» (Poignée de Controle du Moteur) en position 1, jusqu’a ce que vous entendiez un clic. Tournez la soupape du moteur n° 2 de 25
tours dans le sens contraire des aiguilles d’'une montre (180 degrés).

POL Uruchomienie silnika.

Przesun «PSS» (pokretfo sterowania silnikiem) do pozycji 1, az do charakterystycznego klikniecia - stoper “PSS”. Wykonaj zaworem silnika nr 2 25
pétobrotéw przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara (180 stopni).

SPA Arrancando motores.

Lleva el «PM» (La Palanca de Control del mator) a la posicion 1, hasta que escuches el click del freno de la misma. Gira la valvula 2 del motor en direccién contraria a las agujas del reloj 25 medios giros ( 180 grados).

ITA Avvio del motore.

Porta la «ECK» (manopola di controllo del motore) in posizione 1, fino a sentire il suono del cli. Ruotare la valvola del motore No. 2 in senso antiorario di 25 mezzi giri (180 gradi).

TUR Modelin calistiriimasi:

Motor kontrol diigmesini (ECK) 1 konumuna getirin; tiklama sesi gelmelidir. 2 numarali motor valfini saat yoniinin tersine 25 kez 180 derece gevirin.

RUS 3asopgka gsuratensa.

Mpueectu «PY/1» (Pyuka Ynpaenenus [leurartens) 8 nonoxenue 1, 10 xapaktepHoro uienyka — (cronop «PY/l»). Bpawarts seHTunb ABuratens No 2 npoTue yacosoii crpenku 25 nonyobopotos (180 rpagycos).
KOR QIZIQ| &t 5 ECK(AUT = L H)E ECK AE Q| SXFH 2|7} Lli7t K| 12] RIx|I2 O|SELICH 28| AT ”IHE AlA BioH ¥ o 2 25%|(180% 7|E) Zot ELich
CHI B R 3l FH«ECK» ( RBWIRHIEE ) BTUE1 , BEIRENRE - «<ECK»HI3) 85, WatHHEEs2 5 R MSI25MNEE ( BFBH180E ) o




Mechanical models

S e RN ENG Launching the model.

' On the «ECK» pull up the trigger with the inscription «Pull Up» and slowly, smoothly move the «ECK» to position 2, thereby regulating the rotation
speed of the engine.

UKR 3anyck mogeni.

Ha «PY[l» nOTArHYTH Bropy CNycKoBMii mexaHiam 3 nignucom «Pull Up» i noBinbHUM, NNaBHUM pyxom npusoguti «PY[» 8 NONOMEHHA 2,
perynioum TMM camum obopoTH ABUTyHA

DEU Starte das Modell.

Ziehe den Ausldser mit der Aufschrift «Pull Up» am «MKK» nach oben. Langsam und gleichmdaRig bis auf Position 2 und reguliere so die Motordre-
hzahl.

FRA Lancement du modele.

Sur la «PCM», tirez sur la gachette avec l'inscription « Pull Up « et déplacez doucement la «PCM» en position 2, en réglant ainsi la vitesse de rota-
tion du moteur,

POL Uruchomienie modelu.

Na «PSS» pociggnij do gory spust z napisem «Pull Up» i powolnym, ptynnym ruchem ustaw «PSS» w pozycji nr 2, regulujgc w taki sposéb predkosc
obrotéw silnika.

Z SPA Despegando el modelo.

Con la «PM», levanta el gatillo con la inscripcidn «Pull Up» y lenta y suavemente mueve la «PM» a la posicion 2, regulando la velocidad de giro del motor.

ITA Avvio del modello.

Sulla «ECK» sollevare il grilletto con la scritta «Pull Up» e spostare lentamente, con cura, «ECK» sulla posizione 2, regolando in tal modo la velocita di rotazione del motore.

TUR Modelin baglatilmasi:

ECK lzerindeki «Pull up» yazan mandali yukari gekin ve ECK'yi yavasg¢a 2 konumuna getirerek, motorun déniis hizini diizenleyin.

RUS 3anyck mopenu.

Ha «PY[1» noTAHYTL BBEPX CMYCKOBOM MeXaHu3M ¢ Hagnucolo «Pull Up» u megneHHbIM, NAaBHbIM ABUIKEHWEM NpUBOAUTL «PY/l» 8 nonomeHue 2, peryaMpys Tem cambim 060poThl BpaleHuWa gevratens.

KOR M| Z 2| 2t 5 «ECK»0llM «Pull Up»Ol2t= 247t U EBHE fIZ2 HS| A 4 x| 22 0|S35HH AT 2| {8 ZHEELICH

CHI .BAIE AL, 1E«ECK» EHIf% 88 H A B« Ehy H B8 iR B2 ECK»> BN E2 , NTAT RN R,




ENG «RPM Module» The maximum speed limit of the engine is limited in the form of an sheave. With the knob on the «0» mark, the engine speed
is reduced to the minimum speed, and when the handle is at the «150» mark, the engine speed is reduced to the maximum engine speed. By
adjusting the «RPM Module» handle, you can achieve the ideal engine speed for each of the proposed aircraft models.

UKR «RPM Module» ObmekeHHA MmakcMmanbHoi WBKMAKOCTI 06epTiB ABUIyHa BUKOHAHO Y (OPMI eKCLieHTpUKa. [1py NoNoXKeHHI py4Yku Ha
nosHauyi «0» 0bepTu AsuryHa 3804ATLCA A0 MIHIMaALHOT WeKAKoCTI 060poTie, a NP NONOKEHHI PYHKKM Ha No3Ha4uj «150» obepTH gBuryHa
3BOMATHCA 10 MaKCMManbHOT LWBMAKOCTI obepTie ABMryHa. Peryntokoun pykoaTky «RPM Module» moxHa AOCArTM iaeanbHoI IWBKUAKOCTI 0bepTis
ABWUTYHA [N1A KOXKHOI i3 3aNponoHOBaHWUX MOAENeN NiTaflbHUX anaparie.

DEU Das «RPM» Modul. Die maximale Geschwindigkeit wird mittels eines Reglers begrenzt. Stellt man den Kopf auf «0», so dreht der Motor auf
minimaler Leistung. Stellt man den Knopf hingegen auf «150», so dreht die Maschine mit voller Leistung. Verstelle den Regler, um die gewiinschte
Geschwindikeit einzustellen.

FRA Module RPM La vitesse maximale du moteur est limitée sous la forme d’une poulie. Si l'aiguille est sur le «0», cela indique que la vitesse du
moteur est au minimum, et si elle indique «150», cela indique que la vitesse du moteur est au maximum. C’est en ajustant le module RPM que
vous pourrez atteindre la vitesse idéale suivant I'appareil installé sur votre modele.

POL «RPM Module» Ograniczenie maksymalnej predkosci obrotow silnika zostato wykonane w postaci mimosrodu. Przy ustawieniu pokretta w
pozycji «0» predkos¢ obrotéw silnika jest minimalna, a przy ustawieniu pokretta w pozycji «150» predkos¢ obrotéw silnika jest maksymalna. Obra-
cajac pokrettem «RPM Module», mozesz osiggnac idealng predkoéé obrotéw silnika dla kazdego z proponowanych madeli.

SPA «Mddulo RPM». El limite maximo de velocidad del motor se limita en la forma de una roldana. Con la palanca en la posicion «0», la velocidad del motor se reduce al minimo, mientras que en la posicion «150», se
ajusta la velocidad del motor al maximo. Ajustando el madulo RPM, puedes conseguir la velocidad ideal del motar segtin cada modelo de aviacion.

ITA «Modulo RPM». Il limite di velocita massima del motore & limitato sotto forma di una puleggia. Con la manopola sul segno «0», il regime del motore viene ridotto alla velocita minima e quando la maniglia si trova
sul contrassegno «150», il regime del motore viene ridotto al regime massimo del motore. Regolando la manopola «RPM Module», & possibile ottenere il regime motore ideale per ciascuno dei modelli di aeromodelli
proposti.

TUR RPM modiilii: Motorun hizi digme «0» konumundayken minimum, 150 konumundayken maksimumdadir. «<RPM Modiilii» kolunu ayarlayarak, onerilen ugak modellerinin her biri icin ideal motor hizini elde edebilir-
siniz.

RUS «RPM Module» OrpaHuueHue MakcMManbHoi ckopocT 06opoToB AsUraTena BbINOAHEHO B popMe IKCUEHTPUKA. [Tpr NONOKEHMM pyuKK Ha meTKe «0» 0BopoTsLI ABUraTeNnsa cBOATCA K MMHMMAaNbHOM CKOPOCTH
060poTOoB, a NpY NONOMEHUW PYYKKU Ha meTKe «150» oBopoTsl ABUraTeNs CBOAATCA K MakcumaabHoi ckopoctu obopotoe aeuratens. Perynupysa pykoats «RPM Module» moxHo goctuubs naeansHoi ckopoctu obopotos
ABWIaTena ANA Kax 40 M3 npegnaraemblX MoZeneid neTaTenbHbIX annapaTos.

KORRPM 2 & QITIo| | £ M2 Halol el 2 MEHELICH XIZ0] «0» A0 USH AT K7} &4 SE2 ZAS T X|EO| «150»E A0 2T AT K71 %|CH AE K27 FHicH
«RPM 2&» #HES ZMotH 2 §37| 2ol o|4xel AT £ 8 AHE £ AaLch

CHI «RPMiR R » RS & FHERFRUR LN FERX#TRHIN, B «O»bric ERRES , R HEEREREERE | FRAT 150048120 , KPP ERERSEIE, B FERPMIER» F
W, TN BRHAER SIRAAMN LI HE,




Mechanical models

ENG Steering wheel control.

After starting the engine, hold the control gear in neutral by the steering wheel. The steering wheel makes it possible to control
the aircraft and set it at the desired flight path.

UKR YnpasniHHA wWrypeanom.

Micna 3anycky ABWryHa, WTYPBANOM YNpaeniHHA YTPUMYBATU NiTaNbHUI anapaT B HEUTpansHOMY nonoxeHHi. LLTypean nae
MOMIMBICTE YNPaBAATU NiTalbHKMM anapaToMm i 3agasati Homy nNoTpibHy TpacKTopito NOALOTY.

DEU Bedienung des Steuerknippels.

Nachdem der Motor gestartet wurde, halte das Flugmodell in neutraler Position. Mit dem Steuerkniippel wird das Flugmodell
in die gewiinschte Richtung mandvriert.

FRA Manche directionnel.

Aprés le démarrage du moteur, maintenez le manche au point mort avant de le bouger . Le manche permet de contréler trajec-
toire de vol souhaitée.

POL Sterowanie kierownica.

Po uruchomieniu silnika za pomoca kierownicy utrzymuj urzadzenie w pozycji neutralnej. Kierownica umozliwia sterowanie apa-
ratem latajgcym i ustawienie pozgdanej trajektorii lotu.

SPA Volante de conduccidn. Tras arrancar el modelo, mantén el motor en posicidn neutral con el volante de conduccidn. El
volante de conduccién hace posible controlar el modelo y fijarlo en la ruta de vuelo deseada.

ITA Controllo del volante. Dopo aver avviato il motore, tenere il cambio in folle dal volante. Il volante consente di controllare
I'aeromobile e impostarlo sulla traiettoria di volo desiderata.

TUR Direksiyon kontrolii:

Motoru galistirdiktan sonra, kontrol dislisini direksiyondan nétral konuma getirin. Direksiyon, ugagi kontroliinii etmeyi ve iste-
nen rotada tutmayi saglar.

RUS YnpaeneHue wirypeanom.

Mocne 3anycka Auratens, WTYPBANoOM yNpasNeHWn yaepKUBaTh NeTaTenbHbli annapaT B HelTpanbHOM noaoxeHuu. LWTtypsan
AaeT BO3MOXKHOCTb YNPaBAATb eTaTe/IbHbIM annapaTom U 3aasaTb MY HYXKHYIO TPaeKTopuIO noneTa,

KOR Z= & 2] |04
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Watch the

VIDEO

ENG Thanks for following along on this journey with us. UKR Aakycmo, Wwo su npoiwny ueid waax 3 Hamu. DEU Vielen Dank, dass sen Weg mit uns gegangen sind. FRA Merci denous

avoir accompagnés tout au long de ces étapes. POL Dziekujemy, ze razem z nami pokonales te droge! SPA Gracias por haber reco camino con nosotros. ITA Grazie per aver fatto uesto ugearsmodels.com
percorso con noi. TUR Bizimle bu yolu gegtiginiz igin tesekkiir ederiz. RUS Cniacu6o, 4to Bbl npownu atoT nyTs ¢ Hamu, KOR UGEARSSH & 748 M A ZALEILICE cHI Bt 8 55

MR R ENE.




